Robot Adept Viper s650

L

CHARAKTERYSTYKA OGOLNA

AdeptViper s650 jest nowym, w ofercie firmy Adept Technology Inc.,
wysoko wydajnym robotem sze$cioosiowym, przeznaczonym do
automatyzacji ztozonych zadan technologicznych, w ktorych
wymagana jest duza szybkos$¢ i precyzja ruchu.

Gléwnym zastosowaniem robota sg aplikacje montazowe. Duza
szybko$¢ i doktadno$¢ ruchéw umozliwia zastosowanie robota
réwniez do manipulacji, pakowania, obstugi maszyn obrébczych.
Rodzina robotéw Adept Viper skiada sie z mniejszego robota
AdeptViper s650 i wiekszego Adept Viper s850.

Sterowanie robota zbudowane jest z wykorzystaniem architektury
Adept SmartController umozliwiajgcej integracje systemu wizyjnego,
Sledzenie obiektow na ruchomych liniach oraz sterowania
dodatkowymi mechanizmami.

Wysoka jako$¢ wykonania, niezawodno$¢, nowatorskie
rozwigzania techniczne i prosty w aplikacji jezyk programowania i
system operacyjny V+ umozliwiajg szybkie wdrozenie robota i jego
bezawaryjna, dtugotrwatg prace.

Zintegrowane rozwigzania firmy Adept wyznaczajg nowa jakos¢ w

zakresie mozliwosci funkcjonalnych robotéw.
UKLAD STERUJACY

e Sterownik Adept SmartController CX w kompaktowej obudowie
o Wielozadaniowy system operacyjny czasu rzeczywistego oraz

prosty i wydajny w uzyciu jezyk programowania V+
UKLAD NAPEDOWY

e Enkodery absolutne eliminujg konieczno$¢ kalibracji robota po
jego wiaczeniu

o Enkodery o duzej rozdzielczosci zapewniajg precyzje ruchu

e Zastosowane napedy o wysokiej sprawnosci i matej
bezwtadnosci umozliwiaja realizacje duzych przyspieszen

e Uktady monitorujgce temperature silnika i wzmacniacza
zwiekszajg bezpieczenstwo i niezawodnos¢ pracy robota

OBSLUGA | NIEZAWODNOSC
e Umieszczony na panelu serwowzmacniacza wysSwietlacz
diagnostyczny, umozliwia szybkie zlokalizowanie przyczyny
awarii

WYPOSAZENIE STANDARDOWE

e Robot AdeptViper s650

e Sterownik Adept SmartController CX z wielozadaniowym
systemem czasu rzeczywistego ( standardowo 7 proceséw
wspotbieznych) i jezykiem programowania V+

PA-4 panel serwowzmacniacza

Panel WYL ACZNIKA BEZPIECZENSTWA z okablowaniem
Oprogramowanie AdeptWindows oraz serwer NFS

Komplet przewodoéw poditgczeniowych

Dokumentacja uzytkownika

WYMAGANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

e Zasilacz uktadu sterujgcego robota 24V DC/6A

e Przycisk STOP AWARYJNY

o Komputer PC z zainstalowanym systemem Windows i kartg
sieciowg - nie jest potrzebny podczas pracy robota

WYPOSAZENIE OPCJONALNE

e System wizyjny

o Ukfad do sledzenia ruchu tasm transportowych
e Modut sDIO — dodatkowe 32 wejscia/32wyjscia

Oprogramowanie AIM

Wyposazenie do stref czystych i IP65
Rozszerzenie Adept License Extension

DANE TECHNICZNE

Zasieg 653 mm
Zakres pracy zigcz:
Czton 1 +/-170°
Czton 2 -190°,+45°
Czion 3 -29°,+256°
Czion 4 +/- 190°
Czion 5 +/-120°
Czton 6 +/- 360°
System pomiaru pozyc;ji bezwzgledny
Obcigzenie robocze 2.5kg - 5kg (max)
Moment bezwtadnosci masy ztacza 4 0.295 kg/m2
Predkos¢ ruchu:
Czton 1 328°/sek.
Czion 2 300°/sek.
Czton 3 375°/sek.
Czion 4 375°/sek.
Czion 5 375°/sek..
Czion 6 600°/sek.
Powtarzalnos$c:
XYZ +/-0.02 mm
Interfejs uzytkownika :
Elektryczny: 10 linii
Pneumatyczny: 1x6mm
Kontroler SmartController CX
Zintegrowane wyjscia/wejscia 3 wyjscia

Potaczenie z komputerem PC
System operacyjny robota
Zasilanie napedow

ztgcze Ethernet
V+
380VAC, 8.5A 50Hz

Zasilanie sterujgce 24V DC 6A
Temperatura pracy 5°C do 40°C
Wilgotnos¢ wzgledna bez kond. pary 5% do 90%
Masa 28 kg
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