Robot Adept Cobra s350
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CHARAKTERYSTYKA OGOLNA WYPOSAZEN

Adept Cobra s350 jest wysoko wydajnym robotem przeznaczonym
do automatyzacji zadan technologicznych wymagajacych duzej
szybkosci i precyzji ruchu takich jak: montaz, manipulacja,
paletyzowanie, obstuga linii automatycznych.

Robot posiada doskonaty wskaznik mozliwosci do ceny oraz

cechuje sie niewielkg powierzchnig zabudowy.

Dzieki nowatorskim rozwigzaniom na zawsze odeszty w przesziosé
setki przewodoéw i gniazd, ktére czynig kosztownym i
czasochtonnym podtaczenie robota ze stanowiskiem.
Zastosowana technologia Adept SmartServo bazujgca na taczu
IEEE1394, zapewnia instalacje typu plug-and-play oraz mozliwos$¢
rozbudowy sterownika Adept SmartController CX o dodatkowe
uktady : zintegrowany system wizyjny, system do $ledzenia
elementdw na podajniku, sterowanie dodatkowymi osiami
numerycznymi lub sterowanie dwoma robotami.

Roboty Adept Cobra s350 doskonale nadajg sie do automatyzaciji
proceséw technologicznych, gdzie wymagana jest komunikacja z
systemami nadrzednymi, wykorzystuje sie duzg ilos¢ wejsé/wyjsc,
stosowany jest =zintegrowany =z robotem i jego jezykiem
programowania V+ system wizyjny i mozliwos¢ $ledzenia ruchu
tasm transportowych.

Wysoka jakos¢  wykonania, niezawodnos¢, nowatorskie
rozwigzania techniczne i prosty w aplikacji jezyk programowania
V+ umozliwiajg szybkie wdrozenie robota i jego bezawaryjna,
dtugotrwatg prace.

Zintegrowane rozwigzania firmy Adept wyznaczajg nowg jakos¢ w

zakresie mozliwosci funkcjonalnych robotéw.
UKLAD STERUJACY

o Sterownik Adept SmartController CX w kompaktowej obudowie
¢ Wielozadaniowy system operacyjny czasu rzeczywistego oraz

prosty i wydajny w uzyciu jezyk programowania V+
UKLAD NAPEDOWY

e Enkodery absolutne eliminujg koniecznos¢ kalibracji robota po
jego wigczeniu

e Enkodery o duzej rozdzielczo$ci zapewniajg precyzje ruchu

e Zastosowane napedy o wysokiej sprawnosci i malej
bezwladnosci umozliwiajg realizacje duzych przyspieszen

e Uktady monitorujgce temperature silnika i wzmacniacza
zwiekszajg bezpieczenstwo i niezawodnos¢ pracy robota
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OBSLUGA | NIEZAWODNOSC

e Umieszczony na module

MotionBlox-40 wys$wietlacz

diagnostyczny, umozliwia szybkie zlokalizowanie przyczyny

awarii

WYPOSAZENIE STANDARDOWE

e Robot Adept Cobra s350

e Sterownik Adept SmartController CX z wielozadaniowym

systemem czasu
programowania V+
Blok stopni mocy MotionBlox-40

Dokumentacja uzytkownika

rzeczywistego i

jezykiem

Panel WYLACZNIKA BEZPIECZENSTWA z okablowaniem
Oprogramowanie AdeptWindows oraz serwer NFS
Komplet przewodoéw podtgczeniowych

WYMAGANE WYPOSAZENIE DODATKOWE
e Zasilacz uktadu sterujgcego robota 24V DC/6A

¢ Przycisk STOP AWARYJNY

o Komputer PC z zainstalowanym systemem Windows i kartg

sieciowg - nie jest potrzebn

o Panel sterujgcy T1

podczas pracy robota

OPCJONALNE

e Modut sDIO — dodatkowe 32 wejscia/32wyjscia
e |OBlox — moduty dodatkowych 8 wej$¢/8 wyjs¢ binarnych

(max 4 moduty)

DANE TECHNICZNE

Zasieg
Zakres pracy ztacz:
Czton 1
Czion 2
Ruch pionowy 3
Obrot kisci 4

System pomiaru pozycji
Obcigzenie robocze
Moment bezwtadnosci masy ztacza 4
Sita pionowa maksymalna:
Predkos¢ ruchu:
Czton 1
Czton 2
Ruch pionowy 3
Obrot kisci 4
Powtarzalnosé¢:
XY
z
(C]
Interfejs uzytkownika :
Elektryczny:
Pneumatyczny:
Sie¢
Kontroler
Zintegrowane wyjscia/wejscia binarne
Potaczenie z komputerem PC
System operacyjny robota
Zasilanie napedow
Zasilanie sterujace dla MotionBlox-40
Zasilanie sterujace dla kontrolera CX
Wilgotno$¢ wzgledna bez kond. pary
Masa

350 mm

+/- 155°

+/- 145°

200 mm

+/- 360°
bezwzgledny

2kg - 5.5k% (max)
450 kg/cm

350 N

7200mm/sek.
7200mm/sek.
2000 mm/sek.
2400°/sek.

+/-0.015 mm
+/-0.001 mm
+/-0.005°

19 lini

2x6mm, 2x4mm
DeviceNet
SmartController CX
24 wejscia / 16 wyjsé
ztgcze Ethernet

V+

220VAC, 10A 50Hz
24V DC 6A

24V DC 5A

5% do 90%

20 kg
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